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CZ =« Roboticky vysavac

Ndvod k pouZiti v origindInim jazyce
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Roboticky vysavac

CZ
Dilezité bezpecnostni pokyny

CTETE POZORNE A USCHOVEJTE JE PRO BUDOUCI POUZITI.

Obecna upozornéni

» Tento spotiebi¢ mohou pouzivat déti ve véku 8 let a starsi a osoby se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo mentéalnimi schopnostmi nebo s nedostatkem
zkuSenosti a znalosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly pouceny o pouzivani
spotiebice bezpecnym zplisobem a rozumi pfipadnym nebezpedim.

= Déti si se spotfebicem nesméji hrat. Cisténi a udrzbu nesméji provadét déti bez
dozoru.

= Jestlize je napajeci privod sitového adaptéru poskozen, musi byt nahrazen
vyrobcem, jeho servisnim technikem nebo podobné kvalifikovanou osobou, aby
se zabranilo vzniku nebezpecné situace.

= Roboticky vysaval se musi pouzivat pouze s origindlnim sitovym adaptérem,
ktery je s nim dodavan. Abyste se vyvarovali vzniku nebezpecné situace, nikdy
nepouzivejte jiny typ adaptéru.

Elektricka bezpecnost

= Pfed pfipojenim adaptéru k sitové zasuvce se ujistéte, ze se shoduje vstupni napéti
uvedené na typovém stitku s elektrickym napétim zasuvky.

= Sitovy adaptér pripojujte pouze k fadné uzemnéné zasuvce. Nepouzivejte
prodluzovaci kabel.

= Sitovy adaptér neodpojujte od zasuvky tahem za privodni kabel. Mohlo by dojit
k poskozeni sitového adaptéru nebo zasuvky. Sitovy adaptér odpojujte od zasuvky
tahem za zastrcku.

= Pfivodni kabel sitového adaptéru nepokladejte pres ostré pfedméty. Dbejte na
to, aby pfivodni kabel nevisel pres okraj stolu nebo aby se nedotykal zahfatého
povrchu.

= Sitovy adaptér s poskozenou vidlici nebo s poSkozenym privodnim kabelem je
zakazano pouzivat.

= Pro vyménu adaptéru kontaktujte autorizované servisni stiedisko.

= Sitovy adaptér dodavany s timto spotiebi¢em nikdy nepouzivejte pro jiné ucely.

= Sitovy adaptér a jeho privodni kabel udrzujte v suchu.

= Pfivodni kabel sitového adaptéru nepfipojujte a neodpojujte od sitové zasuvky
mokryma rukama.

= Neodkryvejte elektronické &asti robotického vysavace, jeho akumuldtoru nebo
nabijeci zakladny. Neobsahuji zZadné soucasti opravitelné uzivatelem. Servis
pfenechejte kvalifikovanym osobam. Ujistéte se, Ze napéti dodané nabijeci
zakladny odpovida standardnimu napéti zasuvky.
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= Abyste zabranili pfipadnému urazu elektrickym proudem, nepostfikujte roboticky
vysavac¢ nebo jeho sitovy adaptér vodou ani jej neponofujte do vody nebo jiné
tekutiny.

» Pokud nebudete roboticky vysava¢ dlouhou dobu pouzivat, vyjméte z néj
akumulator. Pfed vyjmutim akumuldtoru se ujistéte, Ze je roboticky vysavac
odpojen od zasuvky el. napéti a ze je hlavni vypinac v poloze vypnuto (O).

» Nepouzivejte roboticky vysavac, nefunguje-li spravné, jestlize byl poskozen nebo
ponofen do vody.

= Abyste se vyvarovali nebezpedi urazu elektrickym proudem, neopravujte roboticky
vysava¢ sami ani ho nijak neupravujte. Veskeré opravy svéfte autorizovanému
servisnimu stiedisku. Zasahem do robotického vysavace béhem platnosti zaruky
se vystavujete riziku ztraty zaruc¢nich plnéni.

Bezpecnost pii pouzivani

= Tento roboticky vysavacC je uréen pro pouziti v domacnostech, kancelafich
a podobnych prostorech. Nepouzivejte jej v mistnostech s vysokou vlhkosti, jako
naptf. v pradelnach nebo koupelnach, v priimyslovém prostfedi nebo venku.

= Roboticky vysava¢ neni uréen pro vysavani vody.

» Roboticky vysava¢ nevystavujte pfimému slune¢nimu zafeni a neumistujte jej do
blizkosti otevieného ohné nebo pfistrojl, které jsou zdrojem tepla.

= Roboticky vysavac pouzivejte pouze s originalnim pfislusenstvim vyrobce.

» Pfed pouzitim robotického vysavace se ujistéte, Zze v nddobé na prach je fadné
instalovan prachovy filtr.

» Pfed uvedenim robotického vysavace do provozu se ujistéte, Ze jsou vstupni dvere
do vaseho bytu nebo domu zaviené. Odstrante z podlahovych ploch obleceni,
papir, hracky, sitové nebo prodluzovaci kabely a jiné pfedméty, které by mohl
vysavac nasat nebo zachytit. Zaclony a zavésy, které sahaji az na zem, zdvihnéte,
aby nedoslo k jejich zachyceni do vysavace. V pfipadé potieby vymezte prostor
uklidu dodanou magnetickou paskou.

= Na roboticky vysava¢ neodkladejte Zadné pfedméty ani na néj nestoupejte nebo
nesedejte.

» Pokud je roboticky vysavac v provozu, davejte pozor na déti a domaci zvirata.

= Dbejte na to, aby pfi provozu robotického vysavace nebyly zakryty otvory pro
vystup vzduchu nebo aby nebyl blokovan saci otvor. Jinak mlze dojit k poskozeni
robotického vysavace.

= Roboticky vysava¢ nepouzivejte k vysavani:

doutnajicich cigaret, hoficich nebo hoflavych predmét(, zapalek nebo popele;

vody a jinych tekutin;

ostrych predmét(, jako napf. strep, jehel, Spendlik apod.;

mouky, omitky a jinych stavebnich materiald;
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- vétsich kusl papiru nebo plastovych sacka, které mohou snadno zablokovat saci
otvor.
= Pfed kazdym cisténim odpojte roboticky vysavac od zasuvky elektrického napéti
a hlavni vypina¢ pfepnéte do polohy vypnuto.
» K dobijeni akumulatoru pouzivejte vyhradné sitovy adaptér dodavany s timto
robotickym vysavacem.
= Dbejte na to, aby se napajeci kabel sitového adaptéru nedotykal horkého povrchu.
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CZ: Odkaz na aplikaci pro ovladani vysavace
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i Roboticky vysavac

Navod k pouziti

PRED PRVNIM POUZITIM

Pred pouzitim spottebice se, prosim, seznamte s navodem k jeho obsluze, a to
i v pfipadé, Ze jste jiz obezndmeni s pouzivanim spotiebi¢ti podobného typu.
Spotiebi¢ pouzivejte pouze tak, jak je popsano v tomto navodu k pouziti. Navod
uschovejte pro pfipad dal3i potieby. Pokud piedavate spotiebic jiné osobg, zajistéte,
aby u néj byl pfilozen tento navod k pouziti.

Minimalné po dobu trvani zakonného prava z vadného pInéni, pfipadné zaruky
za jakost doporucujeme uschovat origindini prepravni karton, balici material,
pokladni doklad a potvrzeni o rozsahu odpovédnosti prodavajiciho nebo zaru¢ni
list. V piipadé prepravy doporucujeme zabalit spotiebi¢ opét do originalni krabice
od vyrobce.

Spotiebi¢ peclivé vybalte a dejte pozor, abyste nevyhodili Zddnou ¢ast obalového
materialu dfive, nez najdete vSechny soucasti spotiebice.

POPIS SPOTREBICE A PRISLUSENSTVi

A1 Piijimac infracerveného signalu A16 Bocni rotacni kartac levy (L)

A2 Naraznik A17 Spodni senzor proti padu
A3 Ovladaci panel A18 Motorizované gumové kolecko levé
A4 Viko A19 Spodni senzor proti padu
A5 Zditka pro konektor sitového A20 Kryt akumulatoru
adaptéru A21 Rotacni kartac
A6 Displej A22 Predni otocné kole¢ko

A7 Tlatitko ON/OFF

A8 Tlacitko PLAN

A9 Tlacitko EDGE CLEAN

A10 Systémovy cas / ¢as naplanovaného
uklidu

A11 Tlacitko MAX

A12 Tlacitko HOME

A13 Prepinac I/O (zapnuto/vypnuto)

A14 Spodni senzor proti padu

A15 Nabijeci kontakty

A23 Bo¢ni rota¢ni kartac pravy (R)

A24 Spodni senzor proti padu

A25 Motorizované gumové koletko
pravé

A26 Otvory pro pfipevnéni mopu

A27 Spodni senzor proti padu

A28 Otvory pro pfipevnéni mopu

A29 Néadoba na prach

A30 Saci otvor

A31 Tlacitko pro otevieni vika

B1 Dalkové ovladani B7 Tlacitko HOME

B2 Tlacitko ON/OFF B8 Tlacitko MODE

B3 Smérové tlacitko vpred B9 Tlacitko MAX

B4 Smeérové tlacitko vlevo B10 Kryt

B5 Smérové tlacitko vpravo B11 Prostor pro baterie

B6 Smérové tlacitko vzad

C1  Akumulator C3  Konektor akumulatoru
€2 Konektor pro pfipojeni akumulatoru

D1 Nabijeci zékladna D4 Nabijeci kontakty
D2 Zditka pro konektor sitového D5 Sitovy adaptér
adaptéru D6 Konektor sitového adaptéru
D3 Vysila¢ infracerveného paprsku D7 Kontrola zapojeni zakladny do sité
E1 Drzik E6 Krytzésobniku na vodu
E2 Pasky suchého zipu horni E7 Pfipeviiovaci ¢epy horni
E3 Pasky suchého zipu bo¢ni E8 Pfipeviiovaci cepy dolni
E4 Pasky suchého zipu dolni E9 Antistaticka prachovka
E5 Zasobnik navodu
F1 Bocnizapadka F4  Filtr HEPA s rameckem
F2 Viko nadoby na prach F5 Cistici stétecek
F3 Filtr
G1 Zapadka G4 Dolni kryt
G2 Horni kryt G5 Svorka
G3 Zapadky G6 Kartacky

H1 Magneticka paska

UCEL POUZITI A VLASTNOSTI ROBOTICKEHO VYSAVACE

Roboticky vysava¢ Ize pouzit k tklidu viech typl tvrdych podlah, jako jsou dievéné
nebo laminatové plovouci podlahy, dlazba, vinyl apod., a koberct s nizkym vlasem.
V rezimu automatického uklidu roboticky vysavac efektivné kombinuje rizné cesty,
aby bylo dosazeno optimélniho tklidu celé podlahové plochy.

Saci otvor A30 je vybaven rota¢nim karta¢em A21, ktery efektivné odstraruje vlasy,
zviteci chlupy apod. Dva bo¢ni rotacni kartace A16 a A23 vymetaji necistoty z tézko
dostupnych mist podél stén a nabytku a z rohti. Pro vycisténi vice znecisténych prostor
je roboticky vysavac vybaven detektorem prachu. Motorizovana gumova kolecka A18
do vysky 1,5 cm a vyjet az na 2 cm vysoky koberec. Infracervené senzory v pfednim
nérazniku A2 zamezuiji kolizi robotického vysavace s piekazkami. Bezpecny provoz
vysavace v mistnostech, ve kterych se nachazeji schody, umoznuji spodni senzory A14,
A17,A19, A24 a A27 proti padu vysavace ze schodU.

Dalsi vyhodou robotického vysavace je funkce mopu, kterd umoziuje suché
i vihké vytirani hladkych tvrdych podlahovych ploch. Roboticky vysava¢ béhem
vytirani vysava drobné necistoty a prach z podlahy tak, aby béhem uklizeciho cyklu
nedochazelo k nadbyte¢nému zne€istovani prachovky.

Pokud pfi provozu poklesne napéti akumulatoru pod urcitou hranici, roboticky
vysavac automaticky vyhleda nabijeci zakladnu D1 a zaparkuje do ni, aby se nabil pro
dal3i pouziti.

K pohodInému ovladani slouzi dalkové ovladani B1, které umoziuje vysavac zapnout
i vypnout, uvést do rezimu automatického uklidu, zvolit provozni rezim nebo odeslat
roboticky vysavac do nabijeci zakladny.

OVLADACI PRVKY ROBOTICKEHO VYSAVACE
OVLADACI PRVKY NA ROBOTICKEM VYSAVACI

PREPINAC A13 (1/0)
= Prepinac A13 Slouzi k zapnuti nebo vypnuti napajeni robotického vysavace.

TLACITKO A7 (ON/OFF)

» Tlac¢itko A7 ma nékolik funkci. Slouzi k uvedeni robotického vysavace do rezimu
automatického uklidu, uvedeni robotického vysavace do rezimu spanku a zpét
do pohotovostniho rezimu, a k zastaveni provozu. V rezimu nastavovani ¢asu
a nastavovani planovaného uklidu pak slouzi k potvrzeni nastavené hodnoty.

TLACITKO A8 (PLAN)

= Tlacitko A8 mé dvé funkce. Kratkym stisknutim v pohotovostnim rezimu nebo
béhem nabijeni vstoupite nebo opustite nastaveni systémového casu vysavace.
Stisknutim po dobu vice nez 5 sekund vstoupite nebo opustite rezim nastaveni
planovaného uklidu.

TLACITKO A9 (EDGE CLEAN)

= Stisknutim tlacitko A9 vstoupi roboticky vysavac do rezimu Uklidu podél stén, ve
kterém se pohybuje po obvodu mistnosti a motorizované boéni rotaéni karta¢e A16
a A23 (cinné vymetaji necistoty z prostoru podél stén, nabytku a v rozich k zajisténi
dokonalého uklidu.

ZOBRAZOVAC CASU A HLASENI A10
= Na tomto misté se zobrazuje nastaveny systémovy ¢as, ¢as naplanovaného uklidu
nebo pipadna hlaseni systému robotického vysavace.

TLACITKO A11 (MAX)
= Po stisknuti tlacitka B9 uvedete vysavac do rezimu maximalniho vykonu, ve kterém
vysavac uklizi tak dlouho, dokud se akumulator C1 téméf nevybije.

TLACITKO A12 (HOME)

» Tlagitko A12 ma dvé funkce. Po stisknuti tla¢itka v rezimu provozu vysavaé
automaticky vyhledd nabijeci zakladnu. Stisknutim v rezimu nastavovani
planovaného uklidu slouzi k navyseni ¢iselné hodnoty.

OVLADACI PRVKY NA DALKOVEM OVLADANI

Upozornéni:

Dosah signélu dalkového ovladani B1 je pfiblizné 6 m. Pokud je
roboticky vysava¢ umistén mimo dosah signélu, nedojde k jeho
prenosu.

TLACITKO B2 (ON/OFF)
» Tlagitko B2 slouzi k uvedeni robotického vysavace do rezimu automatického uklidu
a k zastaveni provozu.

SMEROVA TLACITKA

= Smérovymi tlacitky B3, B4, B5 a B6 Ize manudlné ovladat pohyb robotického
vysavace po podlaze. Pfi pohybu vysavace po podlaze je chod motorizovanych
bo¢nich rota¢nich karta¢t A16 a A23 synchronizovan s pohybem motorizovanych
kolecek A18 a A25. Funkce vysavani je pfitom vypnuta.

Po kratkém stisknuti smérového tlacitka B3 se posune roboticky vysavac vpred. Pro
nepfetrzity pohyb vpied pfidrzte tlacitko B3 stisknuté. Po uvolnéni tlacitka B3 se
pohyb vysavace zastavi.

Po kratkém stisknuti smérového tlacitka B4 se vysavac pootoci proti sméru
hodinovych rucicek. Pro nepietrzité otéceni vysavace pridrzte tlacitko B4 stisknuté.
Po uvolnéni tlatitka B4 se pohyb vysavace zastavi.

Po kratkém stisknuti smérového tlacitka B5 se vysavac pootoci ve sméru hodinovych
rucicek. Pro nepfetrzité otaceni vysavace pfidrzte tlacitko B5 stisknuté. Po uvolnéni
tlacitka B5 se pohyb vysavace zastavi.

V rezimu manuadlniho ovladéani pohybu provédi roboticky vysava¢ pohyby dle
smérovych tlacitek a senzory v pfednim narazniku A2 a A14, A17, A19, A24 a A27
zabranuji stfetu s pfekazkami a padu ze schodu.

TLACITKO B7 (HOME)
= Po stisknuti tlacitka B7 béhem provozu roboticky vysava¢ automaticky vyhleda
nabijeci zakladnu.

TLACITKO B8 (MODE)
= Postupnym mackanim tlacitka B8 volite jednotlivé rezimy uklidu robotického
vysavace nebo jej uvedete do pohotovostniho rezimu.

Copyright © 2019, Fast CR, a.s. -10-

Revision 01/2019



TLACITKO B9 (MAX)
= Po stisknuti tlacitka B9 uvedete vysavac do rezimu maximalniho vykonu, ve kterém
vysavac uklizi tak dlouho, dokud se akumulator C1 téméf nevybije.

Upozornéni:

Pokud pouzijete dalkovy ovlada¢ v tésné blizkosti nabijeci
zakladny, roboticky vysava¢ nemusi rozpoznat povel a nemusi
spravné pracovat.

Pokud nebudete délkové ovladani vyuzivat po del3i dobu,
vyjméte z néj baterie.

PRIPRAVA ROBOTICKEHO VYSAVACE PRO PROVOZ
MONTAZ A POUZITI BOCNICH ROTAENICH KARTACU

Bo¢ni rotaéni kartace A16 a A23 jsou uréeny na hladké podlahové plochy a zajistuji
efektivni uklid v rozich a podél stén a nabytku.

Roboticky vysavac otocte spodni stranou nahoru. Pfipravte si bo¢ni rotacni kartace
A16 a A23. Zatlacte postupné oba piilozené bocni kartace piesné a silou na koliky,
které jsou pro né urcené. Dbejte pfitom, aby souhlasily znacky L a R jak na kartacich,
tak na téle robotického vysavace. Roboticky vysavac otocte zpét do provozni polohy.
Pokud budete pouzivat roboticky vysava¢ k uklidu mistnosti, ve kterych jsou
polozeny koberce, bo¢ni rotacni kartdce A16 a A23 demontujte. Pii demontazi
postupujte opa¢nym zplisobem montéaze.

VLOZENI A VYMENA BATERIi V DALKOVEM OVLADANI

Stlacenim uvolnéte zapadku krytu B10 na zadni strané dalkového ovladace B1 a kryt
sejméte.

Do dalkového ovladani B1 vlozte 2 ks baterie typu AAA (1,5 V). Pfi vkladani baterii
dbejte na spravnou polaritu, ktera je vyznacena uvniti prostoru B11 pro baterie.
Nasadte a zacvaknéte zpét kryt B10.

Pokud jsou baterie vybité, vymérnite je za nové. Nekombinujte rizné typy baterii
nebo staré a nové baterie.

Dosah signalu dalkového ovladani B1 je pfiblizné 6 m.

VLOZENI A VYJMUTi AKUMULATORU

= Roboticky vysava¢ je vybaven Li-ion akumuldtorem C1. Pokud byl akumulator
zabalen samostatné, je nutno jej pred prvnim pouzitim do robotického vysavace
instalovat. Pouzivejte pouze originalni typ akumulatoru.

= Vysavac otocte spodni stranou nahoru. Ujistéte se, Ze prepina¢ A13 je nastaven
v poloze 0 (vypnuto).

= Z krytu A20 odsroubuijte Sroubky a kryt A20 sejméte.

= Konektor €2, ktery se nachazi v prostoru pro ulozeni akumulatoru, pfipojte ke
konektoru €3 akumulatoru. Pfipojeni akumulatoru C1 Ize provést pouze jednim
smérem. Akumulator C1 ulozte do prostoru a prostor uzaviete krytem A20.V predni
Casti krytu A20 jsou umistény zapadky, které musi nejprve zapadnout do drézek
v prostoru pro ulozeni akumultoru, a teprve poté Ize kryt A20 priklopit a pfipevnit
zasroubovanim Sroubku. Po pfipevnéni krytu A20 otocte roboticky vysavaé zpét do
provozni polohy.

= Vyjmuti akumuldtoru C1 provedete opacnym zplsobem. Pfed vyjmutim
akumulatoru C1 se vzdy ujistéte, Ze pfepinac A13 je nastaven v poloze 0 (vypnuto).

= Pokud nebudete roboticky vysava¢ dlouhou dobu pouzivat, vyjméte z néj
akumulator €1 a uschovejte jej na suchém, Cistém a chladném misté mimo dosah
déti.

UMISTENI NABIJECI ZAKLADNY

= Nabijeci zakladnu D1 umistéte ke zdi na tvrdy, vodorovny a suchy povrch v dosahu
sitové zasuvky. Dbejte na to, aby v dosahu 1 m vlevo a vpravo a ve vzdalenosti
2 m pred zékladnou nebyly schody nebo prekazky, které by branily robotickému
vysavaci vyhledat nabijeci zdkladnu D1 a Uspé3né zaparkovat.

= Ke zdifce D2 nabijeci zékladny pfipojte konektor D6 pfivodniho kabelu sitového
adaptéru a vidlici ptivodniho kabelu zasunte do sitové zasuvky. Pfivodni kabel
umistéte tak, aby se nezamotal do Cisticich kartact robotického vysavace.

= Po pfipojeni k sitové zasuvce se rozsviti kontrolka D7 signalizujici pfipojeni nabijeci
zakladny ke zdroji energie.

= Pokud nebudete roboticky vysava¢ dlouhou dobu pouzivat, nabijeci zékladnu D1
odpojte od sitové zasuvky a ulozte ji na suchém, ¢istém a chladném misté.

PRVNI NABITI

= Pfed prvnim pouzitim robotického vysavace je nutno akumulator €1 pIné nabit po
dobu nejméné 12 hodin.

Ujistéte se, Ze je nabijeci zékladna D1 spravné umisténa a pfipojena k sitové zasuvce
dle kapitoly Umisténi nabijeci zékladny. Nastavte prepina¢ A13 na robotickém
vysavaci do polohy I (zapnuto). Uchopte roboticky vysava¢ a ru¢né jej nasadte do
nabijeci zakladny tak, aby se spojily nabijeci kontakty A15 vespod robotického
vysavace s nabijecimi kontakty D4 nabijeci zakladny. Po spojeni kontakt( se zahaji
proces nabijeni.

Roboticky vysava¢ Ize dobit i bez vyuziti nabijeci zékladny. Ke zdifce A5 vysavace
pripojte konektor D6 pfivodniho kabelu sitového adaptéru D5 a vidlici pfivodniho
kabelu zasurite do sitové zasuvky.

Béhem nabijeni se na displeji A6 vysavace postupné zobrazuje ,11:11” smérem
zleva doprava.

Jakmile dojde k pInému nabiti akumulatoru, proces nabijeni se automaticky ukon¢i.
Na displeji A6 se zobrazi hldseni,FULL" (PLNE NABITO).

Roboticky vysavac je pfipraven k pouziti.

VYMEZENI VYSAVANEHO PROSTORU MAGNETICKOU PASKOU
= Soucasti dodavky robotického vysavace je magnetickd paska. Pomoci ni muzete
vymezit prostor pro vysavani, aniz byste museli zavirat dvefe nebo umistovat

umélé prekazky v pohybu robota. Roboticky vysava¢ magnetickou pasku rozpozna
a nepfrejede ji. Vyda se uklizet jinym smérem.

Magnetickou pasku H1 umistéte pfed misto, které nemé roboticky vysavac uklizet,
napfiklad vstup do jiné mistnosti, kobere¢ek, kabely na podlaze, mistnost nebo
schodisté se zaoblenymi rohy apod.

Aby paska lépe drzela, mizete ji na krajich upevnit pomoci bézné dostupné
oboustranné lepici pasky.

Poznamka:
Magnetickou pésku je nutno polozit pred kazdym uklidem,
protoze roboticky vysavac si ohraniceni neuklada do paméti.

PROVOZ ROBOTICKEHO VYSAVACE

ZAPNUTI A VYPNUTI ROBOTICKEHO VYSAVACE

= Nastavenim piepinace A13 do polohy I (zapnuto) zapnete napéjeni robotického
vysavace.

Stisknutim tlacitka A7 (ON/OFF) na ovladacim panelu nebo B2 (ON/OFF) na
dalkovém ovladani se ozve hlaseni ,System rebooting, please wait” (Systém se
restartuje, prosim vyckejte) a na displeji A6 se postupné zobrazuji islice 5555 az
1111. Po restartu se roboticky vysava¢ uvede do pohotovostniho rezimu a na
displeji A6 se zobrazi viechny dostupné symboly. Tim je roboticky vysavac pfipraven
k provozu.

Poznamka:

Pokud je roboticky vysava¢ zaparkovan v nabijeci stanici D1
ve vypnutém stavu, po nastaveni pfepinace A13 do polohy
I (zapnuto) se ozve hlaseni ,Please turn on the power switch
(Prosim, zapnéte hlavni vypinac) a na displeji A6 se zobrazi
chybové hlaseni E 2. Nastavenim prepinace A13 do polohy
1 (zapnuto) se automaticky zahaji proces nabijeni.

= Nastavenim piepinace A13 do polohy 0 (vypnuto) vypnete napajeni robotického
vysavace. Displej A6 zcela zhasne. Ve vypnutém stavu roboticky vysava¢ nereaguje
na zadné tlacitko ovladaciho panelu A3 ani dalkového ovladani B1.

POHOTOVOSTNI REZIM

= Pohotovostni rezim znamena, ze je roboticky vysavac pfipraven k provozu. Na
displeji A6 je zobrazen systémovy cas a sviti symboly vSech dostupnych funkci.

= Do pohotovostniho rezimu uvedete roboticky vysavac stisknutim tlacitka A7 (ON/
OFF) na robotickém vysavaci nebo tlacitka B2 (ON/OFF) na dalkovém ovladani bud’
po zapnuti napajeni prepinacem A13, nebo kdykoliv béhem provozu robotického
vysavace.

REZIM SPANKU

» Do rezimu spanku vstoupi roboticky vysava¢ bud automaticky po deseti minutach
necinnosti nebo po stisknuti ovladaciho tlacitka A7 (ON/OFF) na robotickém
vysavaci po dobu delsi nez 3 sekundy. Ozve se akusticka signalizace, displej zhasne
a roboticky vysavac automaticky prejde do rezimu spanku.

K probuzeni robotického vysavace z rezimu spanku do pohotovostniho rezimu
stisknéte tlacitko A7 (ON/OFF) na robotickém vysavaci nebo ovladaci tlacitko B2
(ON/OFF) na dalkovém ovladani B1. Probuzeni je doprovazeno akustickou signalizaci
a hlésenim ,System rebooting, please wait” (Systém se restartuje, prosim vyckejte).

NASTAVENI SYSTEMOVEHO CASU ROBOTICKEHO VYSAVACE

= Systémovy Cas je vlastné skute¢ny cas. Jeho spravné nastaveni je diilezité, pokud si
piejete vyuzivat funkci planovaného tklidu.

V pohotovostnim rezimu nebo v rezimu nabijeni v zékladné stisknéte tlacitko A8
(PLAN) na ovladacim panelu A3. Na displeji A6 se rozblikaji ¢islice pfed dvojteckou,
piedstavujici hodiny.

Tlacitkem A12 (HOME) nebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pro hodiny. Pro rychlejsi
nastaveni pfidrzte tla¢itko A12 nebo A11 stisknuté.

Zvolenou hodnotu hodin potvrdte stisknutim tla¢itka A7 (ON/OFF). Cislice za
dvojteckou, predstavujici minuty, se rozblikaji.

Tlacitkem A12 (HOME) nebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pro minuty. Pro rychlejsi
nastaveni pfidrzte tla¢itko A12 nebo A11 stisknuté.

Zvolenou hodnotu hodin potvrdte stisknutim tla¢itka A7 (ON/OFF). Tim je
systémovy cas nastaven

Pokud neprovedete do 5 sekund zadnou zménu, rezim nastaveni systémového
Casu se automaticky zrusi a na displeji A6 se zobrazi dfive nastaveny cas. Nastaveni
nebude ulozeno do paméti.

VYPNUTI/ZAPNUTI HLASOVYCH HLASENI

= Pokud vam nevyhovuji hlasova hlaseni systému robotického vysavace, deaktivujte
je soucasnym stisknutim tlacitek A12 (HOME) a A8 (PLAN) na ovladacim panelu A3
robotického vysavace. Roboticky vysavac bude vydavat pouze zvukovou signalizaci.

= Chcete-li hlasova hlaseni znovu aktivovat, znovu stisknéte soucasné tlacitka A12
(HOME) a A8 (PLAN).

VOLBA REZIMU UKLIDU ROBOTICKEHO VYSAVACE
a1, Tip:

- = Pii prvnim udklidu v novém prostiedi pozorujte pohyb robotického
Muzete tak rozpoznat problematické prekézky a odstranit je
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REZIM AUTOMATICKEHO UKLIDU

Stisknéte tlacitko A7 (ON/OFF) na robotickém vysavaci nebo B2 (ON/OFF) na
déalkovém ovladani. Roboticky vysavac vstoupi do automatického rezimu dklidu,
ve kterém efektivné kombinuje rizné cesty k dosazeni optimalniho uklidu celé
podlahové plochy. Jakmile roboticky vysava¢ dokonci uklid, vyhleda nabijeci
zakladnu a zaparkuje, aby se dobil.

REZIM UKLIDU PODEL STEN

Stisknéte tla¢itko A9 (EDGE CLEAN) na ovladacim panelu nebo stisknéte tlacitko B8
(MODE) délkovém ovladani tak, aby se na displeji A6 se zobrazilo mod1 a zUstala
svitit ikona A9 (EDGE CLEAN). Roboticky vysavac vstoupi do rezimu Uklidu podél
stén, ve kterém se pohybuje po obvodu mistnosti a motorizované bo¢ni rota¢ni
karta¢e A16 a A23 Gcinné vymetaji nelistoty z prostoru podél stén, nabytku
a v rozich k zajisténi dokonalého uklidu.

REZIM UKLIDU OBLASTI O VELIKOSTI 2x2 METRY

Roboticky vysava¢ umistéte zhruba vprostted plochy, kterou si pfejete uklidit.
Mackejte tlacitko B8 (MODE) na dalkovém ovladani tak dlouho, az se na displeji
A6 zobrazi mod2. Roboticky vysavac vstoupi do rezimu tklidu oblasti o velikosti
2x2 metry, ve kterém se pohybuje v rovnych, soubéznych liniich a vyséva plochu
pfiblizné 2x2 metry. Jakmile roboticky vysava¢ dokon¢i uklid této oblasti, vrati se
2zpét do vychoziho bodu a zahlasi,Cleaning complete” (Uklid dokonéen).

REZIM POHYBU NAHODNYM SMEREM

Mackejte tlacitko B8 (MODE) na dalkovém ovladéni tak dlouho, az se na displeji A6
zobrazi mod3. Roboticky vysavac vstoupi do rezimu pohybu nahodnym smérem, ve
kterém uklizi tak dlouho, dokud se akumulator C1 témé¥ nevybije. Jakmile roboticky
vysavac detekuje nizké napéti akumulatoru, ukon¢i uklid a zahlasi,Please Charge”
(prosim nabit). Potom vyhleda nabijeci zakladnu D1 a zaparkuje, aby se dobil.

REZIM INTENZIVNIHO UKLIDU

Mackejte tla¢itko B8 (MODE) na dalkovém ovladani tak dlouho, az se na displeji A6
zobrazi mod4. Roboticky vysavac vstoupi do rezimu intenzivniho tklidu, kdy vycisti
stejné misto minimalné dvakrat. V Uklidu roboticky vysava¢ pokracuje tak dlouho,
dokud se akumulator C1 téméf nevybije. Jakmile roboticky vysava¢ detekuje nizké
napéti akumulatoru, ukon¢i uklid a zahlasi ,Please Charge” (prosim nabit). Potom
vyhleda nabijeci zékladnu D1 a zaparkuje, aby se dobil.

REZIM MAXIMALNIHO VYKONU

Stisknéte tlacitko A11 (MAX) na ovladacim panelu A3 nebo B9 (MAX) na dalkovém
ovladani B1. Roboticky vysava¢ za¢ne uklizet a uklizi tak dlouho, dokud se
akumulator C1 téméF nevybije. Jakmile roboticky vysava¢ detekuje nizké napéti
akumulatoru, ukonéi uklid a zahlasi ,Please Charge” (prosim nabit). Potom vyhleda
nabijeci zdkladnu D1 a zaparkuje, aby se dobil.

OSTATNI FUNKCE ROBOTICKEHO VYSAVACE

FUNKCE NAVRATU DO NABIJECI ZAKLADNY A NABIJENI

= Do rezimu névratu do nabijeci zdkladny D1 se roboticky vysava¢ automaticky
prepne, jakmile béhem provozu detekuje nizké napéti akumulatoru C1.

= V tomto rezimu roboticky vysavac automaticky hleda cestu k nabijeci zakladné D1

a zaparkuje, aby se akumuldtor C1 znovu nabil. Pokud nebude Uspésny, systém

zahlasi ,Please wait” (pockejte prosim) pokusi se o to znovu, dokud Uspésné

nezaparkuje. Jakmile Uspésné zaparkuije, spusti se nabijeci cyklus.

Dbejte na to, aby nabijeci zékladna D1 byla umisténa v souladu s pokyny uvedenymi

v kapitole Umisténi a pouziti nabijeci zkladny. Jinak nemusi dojit k uspésnému

zaparkovani robotického vysavace.

FUNKCE PLANOVANEHO UKLIDU
Tato funkce umoziiuje pfedem nastavit cas, kdy mé roboticky vysava¢ zahajit
automaticky uklid. Roboticky vysavac poté denné spusti Gklid vzdy ve stejny cas.

Poznamka:

Nastaveni ¢asu planovaného Uklidu je zaloZzeno na systémovém case

robotického vysavace. Proto pfed nastavenim casu plénovaného

aklidu je nutno spravné nastavit systémovy ¢as dle kapitoly Nastaveni
systémového casu robotického vysavace.

NASTAVENI PLANOVANEHO UKLIDU

Uvedete roboticky vysava¢ do pohotovostniho rezimu.

V pohotovostnim rezimu stisknéte tlacitko A8 (PLAN) na ovladacim panelu A3. Na
displeji A6 se rozblikaji ¢islice pred dvojteckou, predstavujici hodiny. Chcete-li v tuto
chvili ukoncit rezim planovaného Uklidu bez ulozeni ¢asu, znovu stisknéte tlacitko
A8 (PLAN). Pokud do péti sekund neprovedete zadnou akci, rezim planovaného
uklidu se automaticky zrusi a zobrazi se systémovy ¢as.

Tlacitkem A12 (HOME) nebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pro hodiny. Pro rychlejsi
nastaveni pfidrzte tla¢itko A12 nebo A11 stisknuté.

Zvolenou hodnotu hodin potvrdte stisknutim tlacitka A7 (ON/OFF). Cislice za
dvojteckou, predstavujici minuty, se rozblikaji.

Tlacitkem A12 (HOME) nebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pro minuty. Pro rychlejsi
nastaveni piidrzte tla¢itko A12 nebo A11 stisknuté.

Zvolenou hodnotu hodin potvrdte stisknutim tlacitka A7 (ON/OFF). Systém zahlasi
#Scheduling confirmed (planovéni nastaveno)” a zobrazi se systémovy cas. Pokud
nastavenou hodnotu ¢asu nepotvrdite tlacitkem A7 (ON/OFF), nastaveny ¢as nebude
ulozen.

ZRUSENI PLANOVANEHO UKLIDU

= Zrudeni nastaveného casu pro planovany uklid provedte nastavenim hodnoty ¢asu
00:00 s pouzitim stejného postupu jako v predchozi kapitole. Systém zahlasi ,No
scheduling” (zadny planovany uklid).

POUZITi MOPU

= Mop je dopliikovou funkci robotického vysavace a je urcen k suchému nebo
vlhkému dklidu hladkych tvrdych podlahovych ploch. Sklada se z drzéku E1
a antistatické prachovky E9. Prachovku mizete pouzivat na sucho ke stirani prachu
z podlahy nebo ji mGzete pfedem navlh¢it vodou a pfipravkem na umyvani hladkych
podlah. Abyste nemuseli prachovku ¢asto demontovat a znovu vlhcit, je drzéak E1
vybaven zasobnikem na vodu E5 se systémem kontinualniho vlhceni prachovky.
Pokud prachovku vlhéite pied jeji montazi na drzak E1, vzdy ji peclivé vyzdimejte.

Upozornéni:

Pouzivejte pouze mop urceny pro tento typ robotického
vysavace. Drzék E1 nepouzivejte bez antistatické prachovky E9.
Mop neni ur¢en k tklidu kobercd.

Antistatickou prachovku E9 pfipevnéte k drzaku E1 pomoci paskil suchého zipu E2,
E3 a E4 na drzéku E1.

Chcete-li vyuzit funkci mopu k vihkému vytirani, odklopte kryt E6 zasobniku na vodu
E5 a napliite jej Cistou vodou a kryt fadné zasurite do otvoru zasobniku.

Roboticky vysavac otocte spodni stranou nahoru. Sestaveny mop zasuite pomoci
pfipeviovacich ¢epti E7 a E8 do otvori A26 a A28 v robotickém vysavaci (shodné
otvory jsou na obou stranach robotického vysavace). Vysavac pak otocte zpét do
normalni provozni polohy.

Zvolte néktery z rezimd tklidu a zahajte Gklid.

Po skonceni tklidu vylijte ze zasobniku E5 pfipadnou zbylou vodu a zasobnik
ponechejte odkapat na vhodném misté. Prachovku E9 omyjte pod tekouci vodou,
fadné vyzdimejte a nechejte proschnout.

» Demontaz mopu provedete opacnym zplsobem.

FUNKCE GYRO MAPPING (ORIENTACE V PROSTORU)

= Roboticky vysava¢ je vybaven funkci tzv. gyro mapping, kterd dokéaze rozpoznat
prostorovou geometrii mistnosti, ve kterych provadi uklid a vysava¢ tak ucinngji
vycisti podlahu. Funkce je vestavéna a nelze ji nijak ovlivnit.

FUNKCE OVLADANI ROBOTICKEHO VYSAVACE PROSTREDNICTVIM MOBILN{
APLIKACE

= Roboticky vysava¢ mizete ovladat i prostfednictvim svého chytrého telefonu nebo
tabletu. Aplikace umoznuje vybér rezimu uklidu, pozastaveni uklidu i navrat do
nabijeci zékladny, poskytuje piehled o dobé uklidu a o stavu robotického vysavace.
Aplikace je volné dostupna v elektronickém obchodé Apple App Store nebo
Google Play. Odkaz na aplikaci naleznete na konci tohoto navodu.

Poznamka:

Roboticky vysava¢ podporuje komunikacni protokol IEEE802.11 b/g/n
s Wi-Fi frekvenénim pasmem 2,4 GHz. Podporovéany jsou 3ifrovaci
standardy WPA a WPA2-PSK. Pokud si nejste jisti, které standardy
pouzivéa vase Wi-Fi sit a vas router, obratte se na svého poskytovatele
internetového pfipojeni nebo vyrobce routeru.

Po staZeni a nainstalovani véds aplikace sama provede postupem pfipojenim
robotického vysavace k vasi Wi-Fi siti.

NABIJENI ROBOTICKEHO VYSAVACE

AUTOMATICKE NABIJENI

= Jakmile roboticky vysavac pfi provozu detekuje nizké napéti akumulatoru €1, za¢ne
automaticky vyhledavat nabijeci zékladnu D1. Aby roboticky vysava¢ mohl najit
nabijeci zdkladnu a zaparkovat do ni, potfebuje vyhledat infracerveny signal vysilany
vysilatem D3 nabijeci zakladny D1. Z tohoto diivodu doporu¢ujeme ponechat
nabijeci zékladnu stale ptipojenou ke zdroji energie.

Po zaparkovani robotického vysavace do nabijeci zakladny se zahaji nabijeci cyklus
a nabijeci zakladna prestane vysilat infracerveny signal. PIné nabiti trva pfiblizné
4 az 6 hodin. Skute¢nd doba nabijeni zavisi na stavu akumulatoru. PIné nabiti
akumulatoru zajisti az 120 minut provozu.

Béhem nabijeni se na displeji A6 vysavace postupné zobrazuje ,11:11“ smérem
zleva doprava.

Jakmile dojde k plnému nabiti akumulatoru C1, proces nabijeni se automaticky
ukondi. Na displeji A6 se zobrazi hlaseni,FULL" (NABITO).

Pokud dojde k pferuseni spojeni nabijecich kontaktd béhem nabijeciho cyklu,
roboticky vysavac se vzdali od nabijeci zakladny D1 a sam do ni zpét zaparkuje
k obnoveni procesu nabijeni, pokud mu v tom nezabrani prekazky.

Pokud dojde k vypadku dodévky elektrické energie, nabijeci cyklus se prerusia bude
opét pokracovat po obnoveni dodavky energie.

Pokud dojde k prekro¢eni maximalniho nabijeciho proudu, nabijeci zakladna D1
automaticky prerusi nabijeci cyklus.

RUCNI NABIJENI

= Pokud se roboticky vysava¢ nachazi v pohotovostnim rezimu a detekuje nizké napéti
akumulatoru, roboticky vysavac zahlasi ,Please Charge” (Prosim nabit). V tomto
piipadé stisknéte tla¢itko A12 (HOME) na ovlddacim panelu A3 nebo tlacitko B7
(HOME) na dalkovém ovladaci. Roboticky vysava¢ automaticky vyhledd nabijeci
zakladnu D1 a zahdji automatické nabijeni dle pfedchozi kapitoly.
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= Pokud uz je vestavény akumulator C1 natolik vybity, ze vysava¢ neni schopen
vyhledat nabijeci zékladnu, na displeji se zobrazi hlaseni,Lo” (Nizké napéti). V tomto
pfipadé je nutno vysava¢ zaparkovat do nabijeci zékladny D1 ru¢né. Predtim
se ujistéte, ze nabijeci zakladna je pfipojena k sitové zasuvce. To je signalizovano
rozsvicenou kontrolkou D7. Pepina¢ A13 robotického vysavace musi byt v poloze
I (zapnuto).

Uchopte roboticky vysavac a ru¢né jej nasadte do nabijeci zakladny D1 tak, aby se
spojily nabijeci kontakty A15 vespod robotického vysavace s nabijecimi kontakty D4
nabijeci zakladny. Po spojeni kontakt( se zahaji proces nabijeni.

L]

PECE O VESTAVENY AKUMULATOR

Doporu¢ujeme nepferusovat nabijeci cyklus a udrzovat akumulator C1 v nabitém
stavu.

Roboticky vysava¢ nenechavejte zbyte¢né dlouhou dobu piné nabity nebo vybity
stat.

Akumuldtor C1, ktery je ponechan dlouhou dobu ve vybitém stavu, se mize sam
vybit pod pfipustnou hodnotu a tim mize dojit k jeho nevratnému poskozeni.

Poznamka:

Roboticky vysavac Ize dobit i bez vyuziti nabijeci zékladny. Ke zdifce
A5 robotického vysavace pfipojte konektor D6 piivodniho kabelu
sitového adaptéru D5 a vidlici privodniho kabelu zasurite do sitové
zasuvky.

RESENi PROBLEMU A CHYBOVA HLASENI

Roboticky vysavac je schopen sdm rozpoznat problém a ohlésit jej prostfednictvim
varovného akustického signalu. V takovém pfipadé se vysavac zastavi a na displeji
A6 se zobrazi kod chybového hlaseni.

Nize uvedena tabulka vdm pomuze najit pficinu a odstranit problém. Po odstranéni
problému miiZzete uvést vysavac opét do provozu.

KOD

CHYBOVEHO | PRICINA RESENI

HLASENI
Prerudeni = Béhem nabijeni robotického vysavace doslo
pfivodniho k vypadku napajeciho proudu. Po obnoveni
napéjeni béhem dodavky proudu bude nabijeni automaticky

E2 dobijeni nebo jste pokracovat. Pokud ne, stisknéte tlacitko HOME
roboticky vysavac na vysavaci nebo na dalkovém ovladani.
vypnuli pfepina¢em | * Zapnéte napajeni robotického vysavace
A13. pfepnutim spina¢e A13 do polohy | (zapnuto).
Nizké napéti Zkontrolujte spravné zapojeni napéjeciho
privodniho proudu | adaptéru D5 k nabijeci zakladné a zasunuti

E3 pro nabijeni vidlice pfivodniho kabelu do sitové zasuvky.
nebo selhani Spustte znovu nabijeci proces. Pokud se
automatického vysavac nezacne nabijet, kontaktujte servisni
nabijeni. stredisko.
Nebezpeti padu

E11 na levé strané
vysavace.
Nebezpeti padu Snl’mgée proti pa’dfj zaregistrovaly prczstor,vdo

E12 na pravé strané ktereh? by vysavat mohlfpzfdnou't. Prvesunte.

N vysavac na jiné misto. Vycistéte snimace proti
vysavace. A
padu.

Nebezpeti padu

E13 na predni strané
vysavace.

E21 Levé kolecko A18 je
ve vzduchu. Zkontrolujte, zda je pfislusné kole¢ko vysavace
Pravé kolecko A25 pevné na podlaze. Pokud najel vysavac na

E22 T néjakou prekazku nebo visi nad mezerou,

. preneste jej jinam. Zkontrolujte, zda se
piislusné kole¢ko volné otaci a v pfipadé
potieby odstraiite necistoty.

Predni otocné
E23 kolecko A22 je ve
vzduchu.

Snimac nérazu
na levé strané
zaregistroval
prekazku.

E31

Snimac nérazu
na pravé strané
zaregistroval
prekazku.

Snimac narazniku na pfislusné strané vysavace
zaregistroval prekézku. Odstrante prekazku
nebo piesurite vysavac na jiné misto.

E32

Snimac nérazu
na predni strané
zaregistroval
prekéazku.

E33

Pretizeni levéh u Tl u q
E41 et zeni leveno Doslo k pfetizeni motoru kolecka a k jeho
kolecka A18. A a oelF s
naslednému zaseknuti vlivem necistot.
Zkontrolujte, zda se pfislusné kolecko volné
otaci a v piipadé potieby odstrarte necistoty.

Pretizeni pravého

E22 kolecka A25.

Pretizeni levého
E43 bocniho rota¢niho

Doslo k pretizeni motoru bo¢niho kartace
kartace A16.

a k jeho naslednému zaseknuti vlivem necistot.
Vycistéte rotaéni karta¢ dle pokyn(i v ¢asti
Udrzba tohoto navodu.

Pretizeni pravého
E44 bocniho rota¢niho
kartace A23.

Doslo k pretizeni motoru ventilatoru. Nadoba
Pretizeni motoru na pralch AZ?J.E pra\{xflepod().brle a e
E45 Lx nebo je rotacni karta¢ A21 silné zanesen
ventilatoru. o o Vv o =
necistotami. Vycistéte vysavac dle pokyn
v ¢asti Gidrzba tohoto névodu.

Doslo k pietizeni motoru kartace a k jeho

Pfetizeni rotacniho | naslednému zaseknuti vlivem necistot.

Ea6 kartace A21. Vycistéte rotaéni karta¢ dle pokyn v ¢asti
udrzba tohoto navodu.
Akumulator je témér vybity a roboticky
L0 Akumulator C1 je vysavace uz neni sam schopen zajet do nabijeci
téméF vybity. zékladny. Je nutno jej do zakladny nasadit
manualné.
11511 Probiha nabijeni. Inf0frnat|vn| Ijlasgnl - roboticky vysavac je
v rezimu nabi
Nabijeni Informativni hlaseni - roboticky vysavac je
FULL 7 . 2
dokonéeno. pIné nabit
R, Informativni hlaseni - roboticky vysavac se
CONN Pripojovani k Wi-Fi. pokousi pipojit k Wi-Fi siti
Chyba pfipojeni Informativni hlaseni - pfipojeni k Wi-Fi siti se
FAIL i p
k Wi-Fi. nezdafilo
succ Pfipojeno k Wi-Fi | Informativni hlaseni - roboticky vysavaé je

siti. pfipojen k Wi-Fi siti

= Pokud se roboticky vysava¢ zastavi a nedafi se vam jej znovu uvést do provozu,
zkuste jej vypnout a znovu zapnout prepinacem A13. Pokud problém pretrvava,
obratte se na autorizované servisni stfedisko.

CISTENI A UDRZBA

= Pied Cisténim vypnéte roboticky vysava¢ nastavenim prepinate A13 do polohy
0 (vypnuto) a nabijeci zakladnu D1 odpojte od sitové zasuvky.

= K¢isténi nikdy nepouzivejte Cistici prostiedky s abrazivnim Gcinkem, fedidla apod.

» Zanedbavani ¢isténi a Udrzby muze negativné ovlivnit fungovani robotického
vysavace a vést ke snizeni jeho vykonu.

NADOBA NA PRACH A FILTRY

Po kazdém pouziti vycistéte nddobu na prach A29. Stisknéte tlacitko A31 pro
otevieni vika A4 a vyjméte nadobu na prach A29. Odjistéte bo¢ni zapadku F1
vika naddoby na prach a viko F2 oteviete. Vyjméte filtr F3 a z nadoby na prach A29
vysypejte necistoty. Z hygienickych dlivod to doporucujeme provést mimo obytny
prostor.
Nédobu na prach o¢istéte vihkym hadfikem.V pfipadé vétsiho znecisténilze nadobu
na prach A29 kompletné omyt pod tekouci vodou. Pfed mytim nejprve vyjméte
ramecek s filtrem F4. Nadobu na prach A29 omyjte vodou a dobfe ji vysuste. Vratte
zpét ramecek s filtrem F4.

Viko F2 fadné uzavrete. Uzavieni vika F2 je signalizovano cvaknutim. Nadobu A29
vratte zpét na své misto a viko A4 uzaviete.

FILTRY

= Filtry F3 a F4 Cistéte jednou tydné. Po vyprazdnéni nadoby na prach A29 vyjméte
filtr F3 i ramecek s filtrem F4 (HEPA). Filtr F4 vyjméte z ramecku a spole¢né s filtrem
F3 je vyklepejte je mimo obytny prostor. V pfipadé vétsiho znecisténi mizete filtr
F3 omyt pod tekouci vlaznou vodou. Po omyti nechejte filtr F3 volné uschnout.
Filtr F4 (HEPA) ocistéte prilozenym Stéteckem F5. Vycisténé filtry F3 a F4 vlozte
zpét na své misto. Nez vlozite filtry F3 a F4 zpét, ujistéte se, Ze jsou naprosto suché.
Z hygienickych diivodi doporuc¢ujeme filtry F3 a F4 ménit kazdé tii mésice.

L]

MoP

= Po kazdém pouziti funkce mopu sejméte antistatickou prachovku E9, vyperte ru¢né
ve vlazné vodé s pfidavkem malého mnozstvi jemného praciho prasku a nechejte
jej volné uschnout. Drzak E1 otiete mirné navlh¢enym hadiikem a poté jej vytiete
dosucha.

Poznamka:

Filtr F4 je typu HEPA, coz znamena vysoce efektivni filtr vzduchovych
castic. Jeho Ukolem je zachytit nejjemnéjsi castice nedistot, které
nezachytil filtr F3.

CENTRALNI ROTACNI KARTAC

= Zatlacte na zépadku G1 centralniho rota¢niho kartace A21 a vyjméte rotacni kartac
A21 i s kompletnim krytem G2 a G4.

= Suchym hadfikem vycistéte saci otvor A30 a prostor, ve kterém byl rotacni kartac
A21 ulozen.
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Stisknéte zapadky G3 horniho krytu G2 a horni kryt G2 sejméte. Potom odklopte
svorku G5 a rotacni karta¢ vyjméte z dolniho krytu G4. Z kartacki G6 rotacniho
kartdce A21 odstrante veskeré necistoty (prach, namotané vlasy, zviteci chlupy
apod.).

Rotacni karta¢ A21 namontuijte zpét opacnym zplsobem demontaze.

BOCNI ROTACNI KARTACE

= Demontujte bo¢ni rota¢ni kartace A16 a A23 vytazenim smérem vzhUru. Z rotacnich
kartacd A16 a A23 a z mista, kde byly piipevnény, odstrarite veskeré necistoty. Po
vycisténi je pripevnéte zpét. V piipadé opotiebeni je vymérite za nové.

KOMPLETNI ROBOTICKY VYSAVAC

Povrch robotického vysavace pravidelné otirejte mékkym suchym hadfikem.
Alespon jednou za tyden nebo castéji vycistéte predni oto¢né kolecko A22,
motorizovana kole¢ka A18 a A25, centrélni rota¢ni karta¢ A21, saci otvor A30, boéni
rotacni kartace A16 a A23, nabijeci kontakty A15, senzory v prednim narazniku A2,
spodni senzory A14, A17, A19, A24 a A27 a nabijeci zakladnu D1.

Z predniho oto¢ného kolecka A22 a motorizovanych kole¢ek A18 a A25 nejdiive
odstrante piipadné hrubsi necistoty. Poté je ocistéte po celém obvodu mimé
navlh¢enym hadiikem a otfete dosucha. Nezapomerite ocistit i prostor kolem
kolecek.

Senzory umisténé v narazniku A2, senzory A14, A17, A19, A24 a A27 vespod
robotického vysavace, povrch nabijeci zékladny D1 véetné nabijecich kontaktt D4
otfete suchym mékkym hadfikem nebo vatové tycinky.

SKLADOVANI

Pokud nebudete roboticky vysava¢ delsi dobu pouzivat, provedte nasledujici:
O¢istéte roboticky vysava¢ dle kapitoly Cisténi a ddrzba.

Z robotického vysavace odpojte a vyjméte akumulator C1 dle kapitoly VloZzeni
a vyjmuti akumulatoru.

Z dalkového ovladani B1 vyjméte baterie dle postupu VloZeni a vyména baterii
v dalkovém ovladani.

Nabijeci zakladnu D1 odpojte od sitové zasuvky.

Roboticky vysava¢ s kompletnim pfislusenstvim ulozte na suchém, cistém
a chladném misté.

TECHNICKE UDAJE

Roboticky vysavaé

Rozméry (prdmér x vyska) 335x85 mm
Hmotnost 2,5kg
Provozni ¢as na jedno nabiti az120 min
Objem nadoby na prach 500 ml
Sitovy adaptér

Jmenovity rozsah napéti 100-240V AC
Jmenovity kmitocet 50/60 Hz
Vystup 5-30V,2,1A
Akumulator

Typ 2150 mAh Li-ion
Vystup 144V
Vstup 04A
Vykon 600 mA
Doba nabijeni 4-6h
Nabijeci stanice

Jmenovity rozsah napéti 100-240V AC
Jmenovity kmitocet 50/60 Hz
Vystup 24V, 600 mA

Deklarovana hodnota emise hluku je nizsi nez 60 dB(A), coz predstavuje hladinu
A akustického vykonu vzhledem k referen¢nimu akustickému vykonu 1 pW.

VYSVETLENi TECHNICKYCH POJMU

h

Stupen pred urazem elektrickym proudem:
D Trida Il - Ochrana pred urazem elektrickym proudem je zajiténa dvojitou
nebo zesilenou izolaci.

Zmény textu a technickych parametrd vyhrazeny.

LIKVIDACE POUZITYCH AKUMULATORU

Pred odevzdanim vyrobku na uréeném sbérném misté je tieba zajistit,
aby z néj byl vyjmut vestavény akumuladtor. Pfed vyjmutim akumulatoru
Ujistéte se, Zze piepina¢ A13 je nastaven v poloze 0 (vypnuto).
Z krytu A20 odsroubujte Sroubky a kryt A20 sejméte. Odpojte konektor €3 od
konektoru €2 a akumulétor C1 vyjméte ven. Pfipevnéte zpét kryt A20 akumulatoru.

Tento symbol znamena, ze pouzité akumulatory a baterie nepatfi do
bézného komunélniho odpadu. Ke spravné likvidaci odevzdejte
pouzité akumulatory a baterie na ur¢ena sbérna mista. Spravnou
likvidaci akumulatord a baterii pomtzete predejit negativnim
dopadim na zivotni prostfedi a lidské zdravi.

Likvidace v ostatnich zemich mimo Evropskou unii
_ Tento symbol je platny v Evropské unii. Chcete-li likvidovat pouzité
baterie a akumulatory, vyzadejte si potfebné informace o spravném zpusobu likvidace
od mistnich tfadil nebo svého prodejce.

POKYNY A INFORMACE O NAKLADANI S POUZITYM OBALEM

Pouzity obalovy materidl odloZte na misto ur¢ené obci k ukladani odpadu.

LIKVIDACE POUZITYCH ELEKTRICKYCH A ELEKTRONICKYCH
ZARIZENI
Tento symbol na produktech anebo v privodnich dokumentech
znamena, ze pouzité elektrické a elektronické vyrobky nesmi byt
piidany do bézného komunalniho odpadu. Ke spravné likvidaci,
obnové a recyklaci predejte tyto vyrobky na ur¢ena sbérna mista.
Alternativné v nékterych zemich Evropské unie nebo jinych
evropskych zemich mizete vrétit své vyrobky mistnimu prodejci pfi
koupi ekvivalentniho nového produktu. Spravnou likvidaci tohoto
_ produktu pomuzete zachovat cenné pfirodni zdroje a napomahate
prevenci potenciélnich negativnich dopadi na Zivotni prostiedi a lidské zdravi, coz by
mohly byt disledky nesprévné likvidace odpadu. Dalsi podrobnosti si vyzadejte od
mistniho Gfadu nebo nejblizsiho sbérného mista. Pfi nespravné likvidaci tohoto
druhu odpadu mohou byt v souladu s narodnimi predpisy udéleny pokuty.

na néj vztahuiji.

Pro podnikové subjekty v zemich Evropské unie

Chcete-li likvidovat elektricka a elektronicka zafizeni, vyzadejte si
potiebné informace od svého prodejce nebo dodavatele.

c E Tento vyrobek spliiuje veskeré zakladni pozadavky smérnic EU, které se

Likvidace v ostatnich zemich mimo Evropskou unii

Tento symbol je platny v Evropské unii. Chcete-li tento vyrobek zlikvidovat, vyzadejte si
potiebné informace o spravném zptisobu likvidace od mistnich tfadii nebo od svého
prodejce.
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